Uczenie maszynowe:
cwiczenia do wyktadu 11

Pawel Cichosz

he

P(l]x)

© 00 ~J O UL Wi H&
e i e B s B e B e B el Y

0
0
0
0
1
0
0
0
1
1

—
e}

0.1
0.3
0.3
0.5
0.6
0.3
0.4
0.4
0.7
0.9

QL O W K = W oo Ut N

N0 WO N w T

. Wyznaczy¢ wartosci wskaznikow TP rate, FP rate, precision i F'-measure dla pre-
dykcji modelu h. wzgledem pojecia c.

. Sporzadzi¢ wykres ROC na podstawie podanych prawdziwych klas pojecia c i
predykcji probabilistycznych P(1|z) oraz wyznaczyé pole pod krzywa.

. Wyznaczy¢ wartosci miary F' w poszczegdlnych punktach pracy modelu na pod-
stawie podanych prawdziwych klas pojecia ¢ i predykeji probabilistycznych P(1|x)
oraz znalez¢ prog prawdopodobienstwa, ktory odpowiada punktowi pracy o mak-
symalnej wartosci tej miary.

. Okresli¢ zmiane pola pod krzywa ROC pod wplywem:

zwiekszenia wszystkich prawdopodobienstw P(1|z) o 0.1,

zmniejszenia wszystkich prawdopodobienstw P(1|z) o 0.1,

zwiekszenia prawdopodobieristw P(1|z) dla przyktadow klasy 1 o 0.1,

zmniejszenia prawdopodobienistw P(1|x) dla przyktadow klasy 0 o 0.1,

zastapienia wszystkich prawdopodobienstw P(1|x) przez 1 — P(1|x).



5. Wyznaczy¢ $redni btad bezwzgledny i btad wzgledny predykeji modelu hy wzgle-
dem atrybutu docelowego f.

6. Wyznaczy¢ blad sredniokwadratowy i wspotczynnik determinacji predykeji modelu
hy wzgledem atrybutu docelowego f.



